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Wazne wskazowki

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Przetaczniki poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 mogg by¢ stosowane tylko w potgczeniu z dedykowa-
nymi czujnikami do kontroli pozioméw wody oraz kontroli temperatury.

Urzadzenia mogg pracowac jako:
B ogranicznik niskiego poziomu (alarm niskiego poziomu) w potaczeniu z elektrodg poziomu
NRG 1x-40, (tylko NRS 1-40.1),
H alarm wysokiego poziomu w potgczeniu z elektrodg poziomu NRG 1x-41 lub NRG 1x-41.1, oraz

M ogranicznik/regulator temperatury bezpieczenstwa w potgczeniu z przetwornikiem temperatury
TRV 5-40.

kaczenie powyzszych funkcji jest mozliwe.

Informacje o bezpieczenstwie

Urzadzenie moze by¢ instalowanie tylko przez wykwalifikowany personel.

Obstuga i naprawy moga by¢ prowadzone wytacznie przez osoby, ktore po odpowiednim szkoleniu
uzyskaty wtasciwy poziom kompetencji.

A Niebezpieczenstwo

Listwa zaciskowa regulatora NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 jest pod napigciem w czasie pracy
systemu. Stwarza to zagrozenie porazen pradem elektrycznym!

Zawsze nalezy wytaczy¢ napiecie urzadzenia przed przystgpieniem do montazu, de-
montazu lub podtgczania listwy zaciskowej!

Klasyfikacja zgodnie z artykutem 1 Dyrektywy Cisnieniowej PED

Kategoria vV
0znaczenie element systemu bezpieczenstwa
Znak CE CE 0525

ATEX (Atmospheére Explosible)

Zgodnie z Europejska Dyrektywg 94/9/WE nie mozna stosowac w obszarach, w ktdrych wystepuje
zagrozenie wybuchem.



Informacje uzupetniajace

Zakres dostawy

NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2

1 przetgcznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2
1 opornik zwierajacy 120 Q
1 instrukcja obstugi

Opis

Przetgcznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 posiada cztery funkcje ogranicznika dla monitorowania
MIN/MAKS poziomdw wody (alarmy niskiego/wysokiego poziomu) i MAKS temperatury pary przegrza-
nej w kottach parowych lub wody gorgcej w kottach wodnych pracujacych zgodnie z TRD i EN 12952
oraz EN 12953.

Elektrody poziomu NRG 1x-40, NRG 1x-41.1 oraz przetwornik temperatury TRV 5-40 wykrywajg aktu-
alny poziom wody oraz temperature. Dane te s3 przekazywane do magistrali CAN bus przy wykorzysta-
niu protokotu CANopen.

Tylko jeden system ogranicznika NRS 1-40.1 lub 1-40.2 moze by¢ uzyty w sieci CAN bus.
Zastosowanie przetacznika poziomu NRS 1-40.1 lub NRS 1-40.2 umozliwia roztaczenie réznych
obwodow elektrycznych, np. obwod bezpieczenstwa systemu grzewczego i obwod sterujacy
praca pomp zasilajacych lub cyrkulacyjnych.



Informacje uzupetniajace -cig daiszy -

Opis - ciag dalszy -

Podtaczajac do przetgcznika poziomu elektrody poziomu i przetwornik temperatury mozliwe sg
nastepujgce kombinacje funkcji:

Przetacznik poziomu NRS 1-40.1

Funkcja 1

Funkcja 2

Funkcja 3

Funkcja 4

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm)
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 1
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 2
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 1
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 2
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 1
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 2
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik wysokiego
poziomu (HW alarm)
Elektroda poziomu
NRG 1x-41.1

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 1
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 1
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Ogranicznik niskiego
poziomu (LW alarm) 2
Elektroda poziomu
NRG 1x-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator tempera-

tury bezpieczenstwa/
ogranicznik

Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40




Informacje uzupetniajace - cig daszy -

Opis - ciag dalszy -

Przetacznik poziomu NRS 1-40.2

Funkcja 1

Funkcja 2

Funkcja 3

Funkcja 4

Ogranicznik wysokiego
poziomu (HW alarm)
Elektroda poziomu
NRG 1x-41

Ogranicznik wysokiego
poziomu (HW alarm)
Elektroda poziomu
NRG 1x-41

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Ogranicznik wysokiego
poziomu (HW alarm)
Elektroda poziomu
NRG 1x-41

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40

Regulator temperatury bez-
pieczenstwa/ogranicznik
Przetwornik temperatury
TRV 5-40




Informacje uzupetniajace -cig daiszy -

Zasada dziatania

W regularnych interwatach NRS1-40.1 przetwarza pakiety danych przychodzgce z elektrod poziomu
NRG 1x40, NRG 1x41.1i przetwornika temperatury TRV 5-40. Te pakiety danych zawieraja:

B Informacje o alarmie w przypadku gdy poziom wody w kotle opadnie odstaniajgc elektrode poziomu
NRG 1x-40 i/lub gdy izolacja elektrody ulegnie uszkodzeniu,

B Informacje o alarmie w przypadku gdy elekiroda poziomu NRG 1x-41.1 zanurzy sie w wodzie i/lub
gdy izolacja elektrody ulegnie uszkodzeniu,

H Informacje o alarmie w przypadku gdy nastapito przekroczenie zadanej temperatury odciecia
(przetwornik temperatury TRV 5-40),

W Wyniki rutynowych testéw samokontroli poprawnosci dziatania systemu (wykrycie wartosSci
mierzonej),

M Informacje na temat temperatury w skrzynce elektroniki zabudowanej na elektrodach lub w obudo-
wie przetwornika temperatury.

Jezeli wystgpi stan alarmowy poziomu lub temperatury to nastgpi przerwanie obwodu bezpieczenistwa

po uptywie czasu zwioki. Przetgcznik poziomu nie ulegnie automatycznemu zablokowaniu, funkcja ta

musi by¢ zapewniona przez wtasciwe wykonanie obwodu bezpieczenstwa.

Obwoad bezpieczenstwa zostanie przerwany natychmiast w przypadku wystapienia nastepujacych

alarméw:

W Awaria elektrody poziomu (wynik testu samokontroli negatywny, temperatura w skrzynce elektroniki
zabudowanej na elektrodzie zbyt wysoka),

B Awaria przetwornika temperatury (wynik testu samokontroli negatywny, temperatura w obudowie
przetwornika temperatury zbyt wysoka),

B Awaria przetgcznika poziomu (wynik testu samokontroli negatywny),

M Awaria komunikacji urzadzen systemu CAN bus.

Rutynowy test samokontroli zapewnia kontrole poprawnosci dziatania przetacznika poziomu, elektrod

poziomu oraz przetwornika temperatury. Okresowa samokontrola przeprowadzana jest co 3 sekundy w

przetgczniku poziomu oraz co 10 sekund w pozostatych elementach systemu.

Dodatkowy test samokontroli zapewnia kontrole przekaznikéw wyjscia przetgcznika poziomu co

6 godzin.

Informacje o btedach sg aktualizowane podczas kazdego rutynowego testu. W przypadku braku sygna-

lizacji btedu, wczesniejsza informacja o btedzie zostanie automatycznie usunigta, a obwdd bezpieczen-

stwa zostanie zamknigty przez przekazniki ogranicznika. Jezeli natomiast btad wcigz trwa, informacja

0 btedzie bedzie pozostawata.

Alarmy i komunikaty btedéw sa wySwietlane za pomocg diod LED i bezzwtoczne wzbudzenie sygnatu
wyjsciowego.



Dane techniczne

NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2

Zatwierdzenie typu nr

TUV. SWB/SHWS STW (STB). 03-413
EG BAF-MUC 03 07 103881 004

Numer rejestracji DIN

STW (STB) 117906

Wejscie /wyjscie

Interface systemu CAN bus zgodnie z ISO 11898 CANopen

Napigcie wyjsciowe podawane do czujnikéw

18 — 36 V DC, zabezpieczone przed zwarciem

Wyijscie dla obwodu bezpieczenstwa

2 beznapigciowe styki przekaznikow, miejscowo potgczone szeregowo.

Materiat stykéw AgNi 0.15.

Max. obcigzenie stykoéw dla napig¢ 24 V ACG/ DC, 115V AC oraz 230 V AC:

opornosciowo / indukcyjnie 4 A.

Nalezy zabezpieczy¢ kable za pomoca dtawikow RC zapewniajgcych wiasciwe wyttumienie zakidcen.
Wyjscie sygnalizacyjne

1 wyjscie Photo MOS, dla alarmu bezzwtocznego, dla btedéw sygnat przetworzony czasowo,
24-230 V AC/DC, max. prad 100 mA, normalnie otwarty.

Ustawienie fabryczne zwloki przesterowania przekaznikow

3 sek. (ustawienie fabryczne)

inne czasy zwioki (15, 25, itd.) na zadanie (tylko nastawa fabryczna)

Wskazniki i przyciski

4 przyciski dla parametryzacji / “TEST”,

4 diody LED dla sygnalizacji alarmow i btedéw,

1 dioda LED dla wskazan zasilania “Power”,

1 dioda LED dla wskazan statusu magistrali CAN bus, komunikatéw btedéw przetgcznika poziomu

1 dziesigciopolowy przetgcznik kodujgcy do ustawien adresu node ID oraz predkosci transmisji danych.
1 szeSciopolowy przetgcznik konfiguracii

Wewnetrzna procedura samokontroli
co 3 sekundy

Okresowy test stykow przekaznikow
co 6 godzin

Zasilanie

230V +10/-15 %, 50-60 Hz

115V +10/-15 %, 50-60 Hz (opcja)
24\ +10/ -15 %, 50-60 Hz (opcja)

Pobdr mocy

10VA

Zabezpieczenie
Obudowa: IP 40 zgodnie z EN 60529
Listwa zaciskowa: IP 20 zgodnie z EN 60529



Dane techniczne - iy daiszy -

NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 - ciag dalszy -

Dopuszczalna temperatura otoczenia

0-55°C

Obudowa

Materiat obudowy: podstawa: poliweglan, czarny; panel czotowy: poliweglan, szary,
Przekrdj kabla: 1 x 4,0 mm?2 petny lub

1 x 2,5 mm? pleciony w ostonie izolacyjnej zgodnie z DIN 46228 lub

2 x 1,4 mm2 pleciony w ostonie izolacyjnej zgodnie z DIN 46228

Porty przytaczy oddzielnie odtaczane

Mocowanie obudowy: zatrzask montazowy do szyny TH 35, EN 60715.
Waga

Okoto 0,8 kg

Tabliczka znamionowa / Znakowanie

i i Steuergerat NRS 1 -40.1| ozaczenie
Betriebsanleitun . |
beachten 9 [control device urzadzenia
Informacje o appareille de commande
bezpieczen-—] See installation
P stwie instructions Node ID: — Adres ID
Voir instructions de o
montage 230V 50/60Hz 10 VA|IP 40 (IP20)|— Zsianie/
ochrona
Charakterystyka__| IN / OUT: CAN-Bus Crro . Aarm '
CAythUS_ 18-36 V DC Tamb = 55 °C ( 131 F) 3sec. A B Obwad bez-
pieczenstwa
-C sGC, + *\ ra
[1]2]3]4]5][7]8]  [e[17]18] | [25]29]
s / T X~
Schemat L NN, T i
okablowania™ | 24V 1
CAN-BUS
DC{ 1 N L Sicherheitsstromkreis
Alarm protection circuit
24-230 V circuit de securite
100 mA
Uznanie typu_ TUV . SWB/SHWS STW(STB) . 03 - 413 )
numer DIN STW (STB) 117906 — Informacja o
utylizacji
Bezpiecznik—| o—N—o-i7He- 250V~ T2,5A
GESTRA AG Mat.N Ak CE
. at.Nr..
Producent— Minchener Str. 77, D-28215 Bremen VS.-Nr..§)£ 392191 | 0525
I I
Rys. 1 Oznaczenie czgsci zamiennych
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Dane techniczne -ciagdaiszy -

Wymiary NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2

< 100
7
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
©ePOPOPOOOPOPO®®O I
L N N, P~ -/
—~ GESTRA 7
FLOWSERVE  cesran
ERY NRS 1-40... & / MAX 55°C
[ Test v :
fi— A \\%
® .csoc - ® %
0PPPPOPROOOO®G®®®® AN
12 3 45 6 7 8 9 1011 12 13 14 15
MAX 95%
Rys. 2
IP 20
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
@O@O®06 @OO®OOO®
L N N,
= GESTRA
FLOWSERVE = NRS 1-40...
Tt
® ® ® ® (
6 9 10 11 12131415
l«— 20 —» l«— 20 —>
Rys. 3
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Montaz

Przetacznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2

@) v

Wprowadzanie zmian w nastepujgcych ustawieniach fabrycznych (patrz strona 20):
M zmiana predkosci transmisji danych,

M zmiana konfiguracji (patrz rozdziat ,Uruchomienie“) oraz

B zmiana adresu ID (patrz rozdziat ,, Zatgcznik")

musi by¢ wykonane zanim urzadzenie zostanie zamontowane. Przed przystgpieniem
do powyzszych modyfikacji nalezy upewnic sig, ze zasilanie zostato odtgczone od listwy
zaciskowej.

Zmiana ustawien

1. Odfgczy¢ gorng @ i doing @ listwe zaciskowa. (patrz Rys. 4)

2. Listwe zaciskowg mozna zdemontowac po wykreceniu dwdch Srub (po lewej i prawej stronie listwy)
3. Ustawic przetgcznik kodowy @ i @ zgodnie z wymaganiami, Rys. 4.

4. Ponownie zamontowac listwy zaciskowe i dokreci¢ wkrety montazowe.

Montaz przetacznika poziomu

Przetgcznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 jest instalowany w szafie sterowniczej na szynie
montazowej @ zatrzaskiem typ TH 35, EN 60715. (patrz Rys. 4)

Narzedzia

W Wkretak (5.5/100)

12



Budowa

NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2

@/ g/ B Ga—)

GESTRA

16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 |/F e NRS 1-40,
PPPPPERPEAPEPPOEO {ﬂ
O,LNN | L ] ] | @) a '

I 77777777 jj

Rys. 4

Dostep do przetgcznikéw kodowych jest mozliwy po zdjeciu dolnej listwy zaciskowe;.
Aby jg zdemontowac nalezy odkreci¢ Sruby montazowe po lewej i prawej stronie.

Gorna listwa zaciskowa

Dolna listwa zaciskowa

Sruby montazowe (M4 z them pod $rubokret krzyzowy)

Przetacznik kodowy do ustawiania adresu ID oraz predkosci transmisji danych.
Przetgcznik kodowy do konfiguracji systemu

Obudowa

Q0WOOOOSE

Szyna montazowa typ TH 35, EN 60715

13



Przytacze elektryczne

Kabel systemu CAN bus, dtugos$¢, rodzaj

Do podtgczenia nalezy uzy¢ przewodu parowego we wspolnym ekranie jako przewod przesytu danych,
np. UNITRONIC® BUS CAN 2 x 2 X ... mm? lub RE-2YCYV-fl 2 x 2 x ... mm2.

Gotowe przewody sterujgce (kabel 2 x 2 x 0,32 mm?2 z wtyczkg i gniazdem) w rdznych dtugosciach sg
dostepne jako wyposazenie dodatkowe.

Szybkos¢ transmisji danych zalezna jest od dtugosci i przekroju kabla zastosowanego pomigdzy
poszczegdlnymi urzadzeniami systemu CAN bus. Dobor przekroju przewodu uzalezniony jest rdwniez od
zapotrzebowania na prad, ktdre to zalezne jest od liczby urzadzen pracujgcych w systemie CAN bus.

Predkosé ‘s . - . o
S8 S9 S10 przesytu danych Dtugos$é przewodu | Liczba par przewodow i przekrdj [mm?2]
OFF ON OFF 250 kBit/s 125m

2x2x0,34
Ustawienia fabryczne
ON ON OFF 125 kBit/s 250 m 2x2x05
OFF OFF ON 100 kBit/s 335m 2x2x0,75
ON OFF ON 50 kBit/s 500 m
: na zamdwienie, zalezne od konfiguracji

OFF ON ON 20 kBit/s 1000 m sieci CAN bus
ON ON ON 10 kBit/s 1000 m

Predkosé przesytu danych jest ustawiana za pomoca przetgcznika kodowego @ Rys. 4 (S 8 do S 10).
Ustawienia fabryczne przetgcznika poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2: predkos¢ przesytu danych

250 kBit/s (dtugos¢ przewodu do 125 m). Przy zastosowaniu dituzszych przewoddw nalezy zmniejszy¢
odpowiednio predkos¢ przesytu danych.

Nalezy upewnic sig ze wszystkie urzadzenia pracujgce w sieci CAN uzywajg tych samych ustawien
predkosci przesytu danych.

Zmiana predkosci przesytu danych

Aby zmienic predkosc przesytu danych nalezy odkrecic¢ $ruby montazowe po lewej i prawej stronie
oraz zdemontowac dolng listwe zaciskowa.

Predko$¢ przesytu danych ustawié¢ za pomoca przetgcznika kodowego @ S 8 do S 10 zgodnie z wy-
tycznymi zamieszczonymi w tabeli sekcji ,,Kabel systemu CAN, dtugos¢, rodzaj“ przy pomocy wkretaka
o cienkim grocie, Rys. 4.

Zainstalowac ponownie listwe zaciskowg @ i dokreci¢ wkretami ©.

Listwa zaciskowa - podiaczenie

Listwe zaciskowg podigczy¢ zgodnie ze schematem okablowania.
Przewdd ekranujgcy podtgczy¢ tylko do zacisku 3.

@) v

Maksymalne wartosci predkosci przesytu danych oraz dtugosci przewoddw pokazane
powyzej sg oparte na warto$ciach empirycznych, uzyskanych w wyniku badar przepro-
wadzonych przez firmg GESTRA. W szczegdlnych przypadkach, dla zapewnienia bezbted-
nej komunikacji, moze okazac sig niezbedne zmniejszenie predkosci przesytu danych.

14



Przytacze elektryczne - cigg dgaiszy -

Zasilanie urzadzen systemu CAN bus

Aby zapewni¢ bezproblemowg prace systemu CAN bus, nalezy upewnic si¢ czy napecie zasilania jest

wystarczajgce.
Prosimy zapoznac sie z ponizszg tabelg, aby upewni¢ sie czy napiecie zasilania Paristwa systemu CAN
bus jest wystarczajgce.
Przefaczniki sterujace oraz Liczba Moc wyjsciowa/szt. Suma 1
napigcie zasilania 6W w
Czujnik, transmiter, regulatory, | Liczba Moc wyjéciowa/szt. Suma
panel wizualizacji i sterowania
URB 1 3w w
Panel wizualizacji i sterowania
URB 2 SW w
Suma 2 w

Jesli suma 2 jest wigksza od sumy 1, system nalezy zasili¢ pragdem 24 V DC z oddzielnego, stabilizowa-
nego urzadzenia zasilajgcego (np. SITOP Smart 24V 2,5 A).
Urzadzenie zasilajgce musi by¢ odizolowane od innych napiec¢ elektrycznych i musi spetnia¢ wymaga-
nia DIN VDE 0106 (obwod bezpieczenstwa) oraz musi by¢ wyposazone w zabezpieczenie nadpradowe,
zgodnie z EN 61010-1 / VDE 0411.

Nalezy zwrdcié uwage, ze w powyzszym przypadku zasilanie nie moze by¢ podtaczone do prze-

tacznikéw (zaciski 1 i 5).
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Przytacze elektryczne - cigg dgaiszy -

Schemat okablowania przetacznika poziomu NRS 1-40.1

Zwora faczaca -taki sam potencjat
Obwod bezpieczenstwa / zasilanie

L N Obwdd bezpieczenstwa — nieprzerywany — = 18V

\ —
)

NRS 1-40.1 jest pierw-
szym urzadzeniem w
obwodzie bezpieczen-
stwa.

Zigcza 26, 27, 28, 30
GESTRA pozostawi¢ wolne.

N L
—» Kolejne urzadzenia w ob-
MIN wodzie bezpieczenstwa
T Uwaga:
25
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®
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®83
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®
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OWS
FLOWSERVE  cesren NRS 1-40.1
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Cy +
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-
)]

®
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®
®
®
~®
_km®
©°@®
s®
®
N©)
>®
=@®
®

¢ ) Wyjscie Photo-MOS
oL — LA ® 24V - 230V AC/DC, 100 mA
N

24V DC I L glgtrﬁgvrc;asmwy sygnat

Przewod parowy
’ L , l [9) Czasowy sygnat awaryjny
canpus ||

Przewdd parowy Opornik zwierajacy
120 Q

Rys.5
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Przytacze elektryczne - ciog daiszy -

Schemat okablowania przetacznika poziomu NRS 1-40.2

Zwora taczaca -taki sam potencjat
Obwod bezpieczenstwa / zasilanie

L N Obwdd bezpieczenstwa — nigprzerywany — = 18 V
N L
—Y T —» Kolejne urzadzenia w ob-
[ MIN wodzie bezpieczenstwa
! Uwaga:

16 17 18 19 20 21 22 23 27

24 25 26 27 28 29 30
(oJoJeXeJojoJoJoXoXo o olOXOXE)

N
(6]

NRS 1-40.2 jest
pierwszym urzadzeniem

L N N w obwodzie bezpieczen-
stwa.
Ztacza 26, 27, 28, 30
=t GESTRA pozostawi¢ wolne.
{ FLOWSERVE  ccor NRS 1-40.2

’ Wyjscie Photo-MOS
L o

24V —230VAC/DC, 100 mA
24V DC , | H I \_ ® Natychmiastowy sygnat
Przew6d parowy I N L alarmowy

’ \— Q Czasowy sygnat awaryjny
CAN-Bus [

Przewod parowy

Opornik zwierajacy
120 Q

Rys. 6
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Przytacze elektryczne - cigg dgaiszy -

Schemat okablowania systemu CAN bus — przyktad —

Centralny punkt
uziemiajacy CEP
Przetacznik Elektroda
poziomu poziomu/
. ) NRS 1-4x przewodnosci Przetwornik
Urzadzenie sterujace NRS 2-40 NRG x6-4x temperatury
NRR 2-40 LRG xx-4x TRV 5-40

LRR 1-40 = =
-Icfslcl+] ° 2

Gniazdo z opornikiem zwierajacym 120 Q
Rys. 7

Ztacze z opornikiem zwierajacym 120 Q

/N e

18

M Urzadzenia taczy¢ tylko réwnolegle w uktadzie jedno za drugim. Potaczenie z rozgate-
zieniami jest niedozwolone!

M Ekrany przewodu sterujgcego muszg by¢ potgczone i przytaczone od raz do central-
nego punktu uziemiajgcego (CEP).

W Ze wzgledu na funkcje samokontroli wyj$¢ przetacznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS
1-40.2 musi zawsze by¢ pierwszym urzadzeniem w obwodzie bezpieczenstwa, co
0znacza, ze zacisk 25 musi by¢ na state podtgczony do ,,L“ obwodu bezpieczenstwa.

M Zacisk Ny (18) musi pozostac na state podtgczony do zerowego potencjatu (N) obwodu
bezpieczenstwa. Nie przestrzeganie moze prowadzi¢ do wystepowania awarii uktadu,
w szczegolnosci jesli przetacznik poziomu i obwod bezpieczenstwa sg zasilane réz-
nymi napigciami (np. przetacznik poziomu 230V / obwdd bezpieczenstwa 24 V). Aby
zapewni¢ Pod warunkiem, ze napigcia sg rowne, zaciski 17 i 18 mogg zostac potgczo-
ne za pomoca zwory.

B W celu zabezpieczenia uktadu nalezy zastosowaé bezpiecznik typu T 2,5 A lub zgodnie
z przepisami TRD 1,0 A (dla pracy 72 h).

M Jesli do sieci CAN bus jest podtaczone wigcej niz jedno urzadzenie nalezy podtaczy¢
do pierwszego i ostatniego urzadzenia opornik zwierajacy 120 Q (zacisk C./Cy).

M Tylko jeden przetgcznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 moze by¢ zastosowany w
sieci CAN.

W Sie¢ CAN bus nie moze byé przerywana w trakcie pracy.
Kazde przerwanie sieci wywota alarm!




Przytacze elektryczne - cigg dgaiszy -

@ Uwaga

M Przetaczniki poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 moga wytaczy¢ rézne obwody
elektryczne, np. obwdd bezpieczeristwa systemu grzewczego oraz obwad regu-
lacyjny pomp zasilajacych lub cyrkulacyjnych.

B Przewody ekranujgce nalezy podtaczyc tylko do odpowiednich zaciskow oraz do cen-
tralnego punktu uziemiajacego (CEP).

B Napiecie zasilajgce podane jest na tabliczce znamionowej urzadzenia.

W Podczas wyfgczania obcigzen indukcyjnych wystepuja skoki napigcia mogace zaktdcic
prace uktadéw kontroli i pomiaru. Aby ochroni¢ uktad nalezy zastosowac styczniki z
zabezpieczeniem przed przepieciem typu RC.

B W przypadku wystgpienia alarmu wyjscie sygnatu (zaciski 7 i 8) jest natychmiast zamy-
kane.

W W przypadku wystgpienia awarii wyjscie sygnatu (zaciski 7 i 8) jest otwierane i za-
mykane w sposdb naprzemienny aby pozwoli¢ na optyczne odrdznienie pomigdzy
sygnatem alarmu i awarii. Jesli konieczne, do zaciskéw 7 i 8 mozliwe jest podtaczenie
zewnetrznej lampy sygnalizacyjnej.

Narzedzia

B \Wkretak ptaski, rozmiar 2,5, izolowany zgodnie z VDE 0680-1
B Wkretak krzyzakowy, rozmiar 2
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Ustawienia podstawowe

Ustawienia fabryczne

Przetacznik poziomu NRS 1-40.1

Przetacznik poziomu posiada nastepujgce wartosci ustawien fabrycznych:
M Adres ID: 1

B Predkosc przesytu danych: 250 kBit/s (dla przewodu o dtugosci 125 m)
W Zwioka wyfgczenia przekaznika: 3 sek.

W Konfiguracja: wspétpraca z dwoma elektrodami poziomu NRG 1x-40, jedng elektrodg poziomu
NRG 1x-41.1 i jednym przetwornikiem temperatury TRV 5-40.

Przetacznik poziomu NRS 1-40.2

Przetacznik poziomu posiada nastepujgce wartosci ustawien fabrycznych:

M Adres ID: 6

B Predkosc przesytu danych: 250 kBit/s (dla przewodu o dtugosci 125 m)

B Zwioka wytgczenia przekaznika: 3 sek.

W Konfiguracja: wspotpraca z dwoma przetwornikami temperatury TRV 5-40.

Montaz

A Niebezpieczenstwo

Listwa zaciskowa przetgcznikéw poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 podczas pracy jest
pod napieciem.

Stwarza to ryzyko porazenia pragdem elektrycznym!

Zawsze nalezy odtaczy¢ napigcie zasilajgce urzadzenia przed przystapieniem do prac
montazowych, demontazowych lub podtgczania listw zaciskowych @, @!

Zmiana ustawien

Przetagcznik poziomu NRS 1-40.1 posiada cztery funkcje dla monitorowania poziomu wody oraz
temperatury. Do przetgcznika poziomu mozna podtaczyc¢ elektrody poziomu NRG 1x-40, NRG 1x-41.1
oraz przetwornik temperatury TRV 5-40.

Przetacznik poziomu NRS 1-40.2 réwniez posiada cztery funkcje ograniczajace. Elektroda poziomu
NRG 1x-41 i przetworniki temperatury TRV 5-40 mogg zostac podtaczone do przetgcznika poziomu.
Dla prawidtowej pracy w przetgczniku poziomu wymagane jest wprowadzenie liczby funkcji
ograniczajgcych.

Na dolnej listwie zaciskowej (odtaczonej):

Ustawi¢ predko$¢ transmisji danych za pomoca przetgcznika kodowego @ Rys. 4 (S 1 do S 6) zgodnie
ze specyfikacjg podang w tabeli (za pomocg wkretaka ptaskiego o waskim grocie).

Ponownie zamontowac listwe zaciskowa @ i dokreci¢ Srubami mocujacymi ©.

Ze wzgledu na fatwiejszy dostep do urzadzenia przed montazem, konfiguracje nalezy zmienic przed
wykonaniem instalacji.
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Montai - ciag dalszy —

Zmiana ustawien - ciag dalszy -

Przetacznik poziomu NRS 1-40.1

e [FRIaIA |

Przetacznik, biaty

Przetacznik kodowy @ Funkcja ogranicznika
S1 S2 S3 S4 S5 S6 1 2 3 4
Poziom wody
OFF | OFF | ON ON ON ON w1
Poziom wody | Poziom wody
ON ON ON ON ON ON LW 1 LW 2
Ustawienie fabryczne
Poziom wody | Poziom wody | Temperatura
ON ON | OFF | OFF | ON ON W 1 LW 2 MAX 1
Poziom wody | Poziom wody | Wysoki poziom | Temperatura
ON ON OFF | OFF | OFF | OFF LW 1 LW 2 HW MAX
Poziom wody | Temperatura | Temperatura
ON ON OFF | OFF | ON ON LW 1 MAX 1 MAX 2
Poziom wody | Poziom wody | Temperatura | Temperatura
ON ON OFF | OFF | OFF | OFF w1 W 2 MAX 1 MAX 2
Temperatura
OFF | OFF | ON ON ON ON MAX 1
Temperatura | Temperatura
ON ON ON ON ON ON MAX 1 MAX 2
Przetacznik poziomu NRS 1-40.2
O [BAAEAA | X
Przetacznik, biaty
Przetacznik kodowy @ Funkcja ogranicznika
S1 S2 S3 S4 S5 S6 1 2 3 4
OFF | OFF | ON | ON | ON | on |fbsokipoziom
Wysoki poziom | Temperatura | Temperatura
ON ON OFF | OFF | ON ON HW MAX MAX
Temperatura
OFF | OFF | ON ON ON ON MAX 1
Ustawienie fabryczne
Temperatura | Temperatura
ON ON ON ON ON ON MAX 1 MAX 2
Uwaga

Przy okreslaniu funkcji ogranicznika 1 — 4 nalezy zapoznac sie réwniez z instrukcjami ob-
stugi elekirod poziomu NRG 1x-40, NRG 1x-41.1 oraz przetwornika temperatury TRV 5-40.

21




Start, Praca, Alarm i Test

NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2

—_
FLOWSERVE  c:srea
S—

Alarm awarii
przefgcznika poziomu
oraz stan magistrali CAN

GESTRA
NRS 1-40...

Dioda LED zasilania

L1
Diody L2
sygnalizacyjne
tep | L8
L4
Rys. 8

T
Przyciski sterujace

Przypisanie diod sygnalizacyjnych LED / przycisk / urzadzenie
LED 1/ Przycisk 1: Ogranicznik 1
LED 2 / Przycisk 2: Ogranicznik 2
LED 3/ Przycisk 3: Ogranicznik 3
LED 4 / Przycisk 4: Ogranicznik 4

Start

Podtgczenie napigcia
zasilajgcego.

Dioda ,Power* $wieci sig

Napiecie zasilajace podfaczone

Diody 1-4 migajg

System uruchomiony i przetestowany.
Styki wyjsciowe sg otwarte. Wyjscie sygnaliza-
cyjne jest zamykane (test sygnalizacji).

Praca

Ograniczniki 1-4 wskazujg
brak alarmu

Diody LED 1-4
nie $wieca sig

Styki wyjSciowe sg zamknigte,
wyjscie sygnalizacyjne otwarte.

Alarm

Ograniczniki 1-4,
jeden lub wigcej ogranicznikéw
wskazuje alarm

Jedna lub wigcej diod 1,2, 3, 4
szybko miga

Zainicjowano rozigczenie,
wyjscie sygnatowe jest natychmiast zamykane.

Jedna lub wigcej diod 1,2, 3, 4
sig Swieci

Okres roztaczenia minat,
Styki wyjsciowe sg otwarte,
Wyjscie sygnalizacyjne zamkniete.

Test - Ograniczniki

1-4

Podczas pracy:

Wcisnagc przycisk 1,2, 3 lub 4

i przytrzymac wcisnigte az do
zakonczenia testu, ograniczniki
muszg zareagowac jakby
nastapit alarm.

Dioda 1,2, 3 lub 4
szybko miga

Alarm symulowany w ograniczniku 1 - 4.
Roztgczenie zainicjowane,
wyjscie sygnalizacyjne natychmiast zaknigte.

Dioda 1, 2, 3 lub 4 sig Swieci

Okres roztgczenia mingt,

Styki wyjsciowe sg otwarte,
Wyjscie sygnalizacyjne zamkniete.
Test zakoriczony.

Uwaga

B W przypadku alarmu przetgcznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 nie blokuije sie
automatycznie. Jesli funkcja blokady jest wymagana przez instalacje, musi ona zosta¢
zapewniona przez obwad bezpieczenistwa. Obwod ten musi spetnia¢ wymagania nor-
my DIN VDE 0116 (EN 50156).
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Awarie systemu

Przyczyny

Awarie wystepuijg jesli elementy systemu CAN bus zostaty zamontowane lub skonfigurowane niepo-
prawnie, podzespoty elektroniczne ulegty uszkodzeniu, w przypadku przekroczenia temperatury gra-
nicznej wewnatrz urzadzenia lub zaktdcen elektrycznych w uktadzie zasilania.

Dalsze nieprawidtowosci to:

M Btad kuminikacji wewnatrz sieci CAN-Bus

M Przecigzenie 24 V uktadu zasilania

@ Uwaga

Przed przystapieniem do procedury rozpoznawania btedow nalezy sprawdzic:

Okablowanie:

Czy okablowanie zgodne ze schematem podtgczenia?

Czy polaryzacja magistrali jest poprawna?

Czy na poczatku i na koncu magistrali zainstalowano oporniki 120 Q?
Konfiguracja elektrod poziomu NRG 1x-40 (alarm niskiego poziomu wody LW):
Czy zwory (elektroda 1 lub 2) ustawiono poprawnie?

Czy ustawieniu zwory odpowiada prawidtowy adres ID urzadzenia?

Konfiguracja przetwornika temperatury TRV 5-40

Czy przetwornik ustawiono prawidtowo jako urzadzenie 1, 2, 3 lub 4?

Adres ID:

Czy adresy ID ustawiono poprawnie?

Adres ID powinien by¢ indywidualny dla kazdego urzadzenia i nie powtarzac si¢ w
systemie!

Predkos¢ przesytu danych:

Czy dtugosc przewodu jest zgodna z ustawiong predkoscig przesytu danych?

Czy ustawiona predkos¢ przesytu danych jest identyczna we wszystkich urzgdzeniach?

A Niebezpieczenstwo

Listwa zaciskowa przetacznikéw poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 podczas pracy jest
pod napieciem.
Stwarza to ryzyko porazenia pradem elektrycznym!

Zawsze nalezy odtaczy¢ napigcie zasilajgce urzadzenia przed przystapieniem do prac
montazowych, demontazowych lub podigczania listw zaciskowych!

Jezeli system CAN bus zostanie przerwany, alarm wigczy sie.



Awarie systemu - ciqg daiszy -

Procedura rozpoznawania btedow systemu

Zr6dta zaktdcen wystepujacych w systemie z magistrala CAN bus pracujacg z kilkoma urzadzeniami
muszg by¢ analizowane systematycznie poniewaz niesprawne urzadzenia lub btedne ustawienia mogg
wywotywaé negatywne oddziatywania w sprawnych elementach systemu CAN bus. Te nieoczekiwane
oddziatywania mogg powodowac¢ meldunki o btedach w sprawnych elementach co dodatkowo utrud-
nia poszukiwania Zrodfa btedu.

Zaleca sig¢ nastepujaca procedure poszukiwania btedow:

Krok 1 (Start)
Odtaczyc listwy zaci-
skowe we wszystkich
urzadzeniach pomia-
rowych.

Elektroda poziomu
Elektroda przewod-
nosci

Czujnik cisnienia
Czujnik temperatury
itp.

Sprawdzenie Krok 2
Uzyj listy poszukiwana Podigczyc listwy zaci-
btedow aby usunac skowe w urzadzeniach,

bledy! np.NRS ... i NRG ... S
Test koricowy: (czujnik) prawd? nastepny system

Czy btedy zostaty
wyeliminowane?

Btad systemu Krok 3 System 0.K.
Uzyj listy poszukiwana Podtaczy¢ zasilanie w Odtgczy¢ listwy

bigddw aby usunac urzadzeniach, zaciskowe migdzy

biedy. np. NRS ...iNRG ... urzadzeniami,

Odtgcz zasilanie (czujnik) np.NRS ...iNRG ...
(czujnik)

Rys. 9
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Awarie systemu - ciqg daiszy -

Procedura rozpoznawania bledow systemu - ciag dalszy -

L1 = GESTRA Alarm awarii
Diody | L2 FLOWSERVE s NRS 1-40... przetacznika poziomu
sygnalizacyjne L3 oraz stan magistrali CAN
LED 1 pioda eD zasiania
L4 |
| |
T
Rys' 10 Przyciski sterujgce

Przypisanie diod sygnalizacyjnych LED / przycisk / urzadzenie
LED 1/ Przycisk 1: Ogranicznik 1
LED 2 / Przycisk 2: Ogranicznik 2
LED 3/ Przycisk 3: Ogranicznik 3
LED 4 / Przycisk 4: Ogranicznik 4

Wskazania btedéw systemu w ogranicznikach 1 - 4

Ograniczniki 1-4, Dioda 1,2, 3, 4, Styki wyjSciowe natychmiast otwarte.
jeden lub wiecej ogranicz- | Jedna lub wigcej diod LED wolno | Wyjscie sygnalizacyjne pracuje w trybie przeta-
nikow wskazuje awarie miga czania.

Analiza awarii w ogranicznikach 1 -4
Niewtasciwa komunikacja pomigdzy

Ograniczniki 1-4, Weisna¢ i Dioda LED 1 wolno miga | ogranicznikiem i przetacznikiem,
jeden lub wigcej przytrzymac zakiGcenia o wysokiej czestotliwosci
ogranicznikéw wskazuje odpowiedni

Zbyt wysoka temperatura w skrzynce

awarie przycisk Diody LED 2 i 3 wolno ] .

jedna lub wiecej diod LED | (przycisk 1,2, | migaja f:fl'::mdy lub przetwornika tempe
i y

wolno miga 3ord)

Dioda LED 3 wolno miga | Uszkodzenie czujnika

Analiza awarii systemu w przetaczniku poziomu

Niewtasciwa komunikacja wewnatrz sieci CAN
bus.
Zaktécenia o wysokiej czestotliwosci

Uszkodzony przefacznik poziomu.
Dioda LED stanu magistrali CAN | Styki wyjSciowe natychmiast otwarte.
Swieci sig Wyjscie sygnalizuje tryb przetaczania,
czestotliwosé 2.5 Hz.

Dioda LED stanu magistrali CAN
wolno miga

Awarie w przetaczniku
poziomu

Dioda LED zasilania ,,Power”

wolno miga Napiecie zasilania magistrali CAN ponizej 18 V.
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Awarie systemu - ciag daiszy -

Lista btedéw i sposoby ich usuwania: Ograniczniki 1 — 4

W zaleznosci od wskazan bedoéw, weisnij i przytrzymaj przycisk 1 lub 2 lub 3 lub 4.
Dioda LED 1 wolno miga

Bfad: Ogranicznik (elektroda poziomu / przetwornik temperatury) oraz przetacznik poziomu
nie komunikuijg sie.

Usunigcie: Sprawdzi¢ 24V zasilanie magistrali, podtaczenie, konfiguracije elekirody niskiego poziomu
(zwore), adres ID, predkoSc transmisji danych oraz opornik przerywajacy. Aby wprowadzic
zmiany nalezy odigczy¢ zasilanie i wigczy¢ ponownie po okoto 5 sekundach.

Bfad: Ogranicznik i przetacznik poziomu nie komunikujg sie. Btad wystepuje dtugich odste-
pach.

Usunigcie: W poblizu jest zrddto interferenciji. Aby wyelimonowaé zaktdcenia nalezy zastosowac
styczniki oraz napedy z filtrami zgodnie ze specyfikacja producenta. Nalezy przeciwdziatac
zaktdceniom o wysokich czestotliwosciach.

Diody LED 2 i 3 wolno migaja

Bfad: Temperatura w skrzynce elektrody poziomu lub przetwornika temperatury przekroczyta
dopuszczalng warto$¢ maksymalna.

Usunigcie: Sprawdzi¢ instalacje elektrody oraz izolacje kotnierza montazowego. Sprawdzi¢ miejsce
montazu przetwornika temperatury.

Dioda LED 3 wolno miga

Bfad: W wyniku jednej lub wigcej procedur samokontroli wykryta zostata usterka, co oznacza,
ze uszkodzeniu ulegta elektronika elektrody poziomu badz przetwornika temperatury.
Usunigcie: \Wymieni¢ elektronike.

Bfad: Przetwornik temperatury ulegt uszkodzeniu (roztaczony przewod, zwarcie).
Usunigcie: Sprawdzi¢ przetwornik temperatury oraz przewody zasilajace (patrz Instrukcja obstugi TRV
5-40), wymieni¢ element pomiarowy przetwornika temperatury.
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Awarie systemu - ciag daiszy -

Lista btedow i sposoby ich usuwania: Przetacznik poziomu
Dioda LED stanu magistrali CAN wolno miga

Bfad: Btad komunikacji w systemie CAN bus.

Usunigcie: Sprawdzi¢ 24V zasilanie magistrali, konfiguracje przetacznika poziomu, adres ID oraz
ustawienia predkosci transferu danych jak réwniez oporniki zwierajace. Aby wprowadzi¢
zmiany nalezy odtgczy¢ zasilanie i wigczy¢ ponownie po okoto 5 sekundach.

Bfad: Brak lub btedna komunikacja z ogranicznikami. Btad wystepuje dtugich odstepach czasu.

Usunigcie: W poblizu jest zrddto interferenciji. Aby wyelimonowac zaktdcenia nalezy zastosowac
styczniki oraz rozruszniki typu RC zgodnie ze specyfikacjg producenta. Nalezy przeciw-
dziatac zaktoceniom o wysokich czestotliwosciach.

Dioda LED stanu magistrali Swieci sie

Bfad: Przetacznik poziomu musi by¢ uszkodzony poniewaz jedna lub wigcej procedur samokon-
troli wykryta awarig, np. wadliwy przekaznik w przetaczniku poziomu, brak lub pulsujace
zasilanie na zacisku 25.

Usunigcie: Wytaczy¢ zasilanie i wigczy¢ ponownie po okoto 5 sekundach (restart urzadzenia). Prze-
tacznik poziomu nalezy wymienic jesli po okoto 1 minucie ponownie pojawi sie wskazanie
btedu.

Dioda LED zasilania wolno miga

Bfad: Napiecie zasilania magistrali ponizej 18 V DC. Zasilacz przetacznika poziomu przecigzony.
Usunigcie: Zamontowac i podtaczy¢ urzadzenie zasilania awaryjnego (np. Siemens SITOP Power 05).

Bfad: Napiecie zasilania magistrali ponizej 18 V DC. Awaria okablowania (zwarcie).
Usunigcie: Sprawdzi¢ okablowanie. Wytaczyc¢ zasilanie i wtaczy¢ ponownie po okoto 1 minucie (re-
start urzadzenia).

Przeciwdziatanie zaktéceniom

Do wszystkich podtgczonych obcigzen indukcyjnych takich jak np. styczniki, muszg by¢ zastosowane
zabezpieczenia przed przepigciem typu RC zgodnie ze specyfikacjg producenta.

W przypadku sporadycznego wystgpowania btedow w instalacjach podatnych na awarig (np. bfedy
wynikajace z zanikéw napiecia) zaleca sig podjecie nastepujgcych dziatan w celu wyeliminowania
zakidcen:

thumienie zakidcen o wysokich czestotliwosciach wystepujgcych w zrédle zasilania poprzez zastoso-
wanie pierscieni ferrytowych oraz ttumienie zaktdcen o wysokich czestotliwosciach wystepujacych w
magistrali CAN poprzez zastosowanie sktadanych pierscieni ferrytowych.
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Awarie systemu -ciyg gaiszy -

Wymiana przetacznika poziomu

1. Odtaczy¢ napiecie zasilajace urzadzenia!

2. Zdemontowac listwy zaciskowe @, @. W tym celu nalezy odkreci¢ $ruby mocujace @ zgodnie ze
wskazaniem strzatki, az listwa zaciskowa bedzie mogta by¢ zdemontowana.

3. Aby zdemontowac¢ urzadzenie z listwy montazowej @ nalezy zwolni¢ zatrzask.

Podczas zamawiania cze$ci zamiennych nalezy poda¢ numer seryjny urzadzenia, znajdujacy sig na
tabliczce znamionowej.

Sprawdzenie instalacji

Sprawdzenie punktow przetaczania

W celu przeprowadzenia kontrolu punktéw przetgczania ,Poziom ponizej niskiego poziomu wody (LW)*
lub ,,Poziom powyzej wysokiego poziomu wody (HW)“ poziom wody musi zostac obnizony lub - w
drugim przypadku - kociot nalezy napetnic.

Punkt przetaczania ,MAX temperatura“ moze takze zostac¢ sprawdzony poprzez odpowiednie zwigk-
szanie temperatury. Wszystkie urzadzenia musza zareagowac tak jakby wystagpit alarm.

Punkty przetgczania nalezy kazdorazowo sprawdza¢ po zamontowaniu lub wymianie elektrody pozio-
mu, przetwornika temperatury badz czujnika temperatury.
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Niesprawnosci

Lista btedow dla elektrody poziomu NRG 1.-40 / przetacznika poziomu NRS 1-40.1

Poziom wody ponizej punktu przetaczania ,,Alarm niskiego poziomu (LW)“ -
brak wskazan alarmu

Bfad:
Usunigcie:

Bfad:
Usunigcie:

Biad:

Usunigcie:

Dioda zasilania ,,Power” oraz diody LED 1 - 4 nie Swiecg sig.
Wiaczy¢ zasilanie, podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem okablowania.

Pret (prety) elektrody jest (sg) zbyt dtugie.
Obcig¢ pret (prety) elektrody do wymaganej dtugosci - odpowiadajacej punktowi
przetgczenia dla niskiego poziomu LW.

W przypadku elektrody zamontowanej wewnatrz kotta: Brak otworu odpowietrzajgcego w
rurze ostonowej lub jest on zatkany.

Sprawdzi¢ montaz elektrody poziomu. Nalezy upewnic sig, ze poziom wody w rurze
ostonowej odpowiada rzeczywistemu poziomowi wody w kotle.

Poziom wody jeszcze nie przekroczyt punktu przetaczania ,,Alarm niskiego poziomu (LW)* —
ale alarm niskiego poziomu zostat uaktywniony

Biad:
Usunigcie:

Bfad:
Usunigcie:

Biad:
Usunigcie:

Pret (prety) elektrody jest (s3) zbyt krotki.
Wymienic pret (prety) elektrody na nowe i obcigé do wymaganej dtugosci -
odpowiadajgcej punktowi przetgczenia dla niskiego poziomu LW.

Przytacze uziemiajace podigczone do zbiornika zostato przerwane.
Oczysci¢ powierzchnig uszczelniajaca i uzy¢ metalowy pierscien uszczelniajgey D 27 x 32
(D 33 x 39) DIN 7603-1.4301.

Do uszczelnienia nie stosowaé pakut badz tasmy teflonowej.

Uszkodzenie wewnegtrznego uszczelnienia elektrody poziomu.
Wymienic elektrode poziomu.
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NiesprawnOéCi - ciag dalszy -

Lista btedow dla elektrody poziomu NRG 1.-41.1 / przetacznika poziomu NRS 1-40.1
Lista btedow dla elektrody poziomu NRG 1.-41 / przetacznika poziomu NRS 1-40.2

Poziom wody przekroczyt ,,Alarm wysokiego poziomu (HW)“ — brak wskazan alarm

Bfad: Dioda zasilania ,,Power” oraz diody LED 1 - 4 nie Swiecg sig.
Usunigcie: \Wiaczy¢ zasilanie, podigczy¢ przewody zgodnie ze schematem okablowania.

Bfad: Pret (prety) elekirody jest (sg) zbyt krotki.
Usunigcie: Wymienic pret (prety) elektrody na nowe i obcigé do wymaganej dtugosci - odpowiadaja-
cej punktowi przetgczenia dla wysokiego poziomu HW.

Bfad: W przypadku elektrody zamontowanej wewnatrz kotta: Brak otworu odpowietrzajgcego w
rurze ostonowej lub jest on zatkany.

Usunigcie: Sprawdzi¢ montaz elektrody poziomu. Nalezy upewnic sig, ze poziom wody w rurze osto-
nowej odpowiada rzeczywistemu poziomowi wody w kotle.

Bfad: Przytacze uziemiajace podigczone do zbiornika zostato przerwane.
Usunigcie: Oczysci¢ powierzchnig uszczelniajaca i uzy¢ metalowy pierscien uszczelniajgey D 27 x 32
(D 33 x 39) DIN 7603-1.4301.

Do uszczelnienia nie stosowaé pakut badz tasmy teflonowe;j.

Poziom wody jeszcze nie przekroczyt punktu przetaczania ,,Alarm wysokiego poziomu(HW)“ -
ale alarm wysokiego poziomu zostat uaktywniony

Bfad: Pret elektrody jest zbyt dtugi.
Remedy:  Skrdcic pret elektrody do wymaganej dtugosci, odpowiadajacej punktowi przetgczania dla
alarmu wysokiego poziomu HW.

Bfad: Uszkodzenie wewnegtrznego uszczelnienia elekirody poziomu.
Usunigcie: \Wymieni¢ elektrode poziomu.

Lista btedow dla przetwornika temperatury TRV 5-40 / przetacznik poziomu NRS 1-40.1 /
NRS 1-40.2

Punkt przetaczania ,,MAX temperatura“ nie zostat jeszcze osiggniety — ale alarm przekroczenia
temperatury maksymalnej zostat uaktywniony

Bfad: Czujnik temperatury ulegt uszkodzeniu.

Usunigcie: Sprawdzi¢ czy czujnik temperatury (Pt 100) daje poprawne wskazania (podstawowe
wartosci rezystorow pomiarowych zgodne z DIN 43760 dla Pt 100). W przypadku niepo-
prawnych odczytow nalezy wymieni¢ element pomiarowy czujnika temperatury.

Jezeli wystgpig btedy niewymienione powyzej lub nie mozna ich usungé, nalezy skontaktowac sig z
autoryzowanym serwisem GESTRA lub regionalnym przedstawicielem.
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Praca w trybie awaryjnym

Praca w trybie awaryjnym uktadu ogranicznika niskiego poziomu LW

Pomimo, Ze przetgcznik poziomu pracuje z dwoma elektrodami poziomu NRG 1x-40 (system ogranicz-
nika niskiego poziomu), to w przypadku gdy jedna z elektrod ulegnie uszkodzeniu, mozliwa jest dalsza
praca ukfadu w trybie awaryjnym - z jedna elektroda poziomu, pod statym nadzorem, zgodnie z TRD
401 oraz EN 12952 oraz EN 12953.

Wymagane jest wprowadzenie nastepujgcych ustawien:

1. Ustawi¢ zworeg tak, aby skonfigurowac pracujgcg elektrode poziomu jako urzadzenie 1 oraz ustawi¢
adres ID urzadzenia na wartos¢ ,,2“ (patrz ,,Praca w trybie awaryjnym“ w instrukcji obstugi elek-
trody NRG 1x-40).

2. Przefacznik poziomu: Odtaczyé zasilanie i zdemontowac dolng listwe zaciskowg @.
3. Listwa zaciskowa moze zosta¢ zdemontowana po uprzednim odkrecenie $rub montazowych @.

4. Ustawi¢ przetacznik S1 przetgcznika kodowego @ Rys. 4 do pozyciji ,ON“ a S2 do S7 do pozycji
»OFF“. Adres ID przetgcznika poziomu NRS 1-40.1 zostat ustawiony na wartos¢ ,, 1.

5. Ustawi¢ przetaczniki S1i S2 przetacznika kodowego @ Rys. 4 do pozycji ,,0FF*.
6. Ponownie zamontowa listwe zaciskowa @ i dokreci¢ ja Srubami montazowymi @.

N

M Nalezy wprowadzi¢ poczatek pracy w trybie awaryjnym w dzienniku pracy kotfa.
B System pracujacy w trybie awaryjnym musi by¢ pod ciggtym nadzorem.

M Uszkodzong elektrode nalezy wymieni¢ bezzwtocznie.

W W dzienniku pracy kotta wprowadzi¢ zakoniczenie pracy w trybie awaryjnym.
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Zatacznik

System CAN bus

Wszystkie urzadzenia (poziom, przewodnos¢, temperatura) sg wspdlnie wigczone do magistrali CAN
bus. Do wymiany i przesytania danych pomigdzy grupami urzadzer wykorzystywany jest protokot

CANopen. Wszystkie urzadzenia maja elektroniczny adres — adres ID. Czterozytowy przewdd magistrali
zapewnia zaréwno zasilanie jak i umozliwia szybkg wymiang danych.

Nadawanie adresu ID

Ze wzgledu na wspotprace urzgdzen w systemie, adres ID nalezy ustawic¢ indywidualnie dla kazdego
elementu, zgodnie z wytycznymi podanymi ponizej:

Przetacznik poziomu NRS 1-40.1

Przetacznik Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3 Czujnik 4
poziomu np. np. np. np.
NRS 1-40.1 elektroda poziomu | elektroda poziomu | elektroda poziomu Przetwornik
NRG 1.-40 NRG 1.-40 NRG 1.-41.1 temperatury
jako urzadzenie 1 | jako urzadzenie 2 TRV 5-40
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 4 5
Zarezerwowane
Przetacznik poziomu NRS 1-40.2
Przetacznik Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3
poziomu np. np. np.
NRS 1-40.2 elektroda poziomu Przetwornik Przetwornik
NRG 1.-41 temperatury temperatury
TRV 5-40 TRV 5-40
X X+1 X+2 X+3
6 7 8 9
Zarezerwowane
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Zal’qcznik - ciag dalszy -

Nadawanie adresu ID - ciag dalszy -

W celu nadania adresu ID nalezy odkrecic¢ sruby (lewa i prawg) oraz zdemontowac dolng listwe
zaciskowa.

Adres ID ustawic¢ za pomocg przetacznika kodowego @ Rys. 4 (S1 do S7) zgodnie z tabelg ,,Adresy
ID“, za pomocg wkretaka ptaskiego o waskim grocie.

Zainstalowac ponownie listwe zaciskowg @ i dokreci¢ sruby @. Wpisaé ustawiony adres ID na
tabliczke znamionowg urzadzenia.

Q ON ON
11234567890 T 1234567890

Przetacznik, biaty Przetacznik, biaty
Adres ID 1| Adres ID 6

S1 ON 1 S1 OFF 1

S2 OFF 2 S2 ON 2

S3 OFF 4 S3 ON 4

S4 OFF 8 S4 OFF 8

S5 OFF 16 S5 OFF 16

S6 OFF 32 S6 OFF 32

S7 OFF 64 S7 OFF 64
Ustawienia fabryczne NRS 1-40.1 Ustawienia fabryczne NRS 1-40.2
Rys. 11

@ Uwaga

B Podczas ustawiania adreséw ID nalezy takze zapoznacé sig z informacjami podanymi
w instrukcjach obstugi elektrod poziomu NRG 1x-40, NRG 1x-41, NRG 1x-41.1 oraz
przetwornika temperatury TRV 5-40.

A Niebezpieczenstwo

Listwa zaciskowa przetgcznikéw poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 podczas pracy jest
pod napieciem.
Stwarza to ryzyko porazenia pradem elektrycznym!

Zawsze nalezy odtaczy¢ napiecie zasilajace urzadzenia przed przystapieniem do prac
montazowych, demontazowych lub podigczania listw zaciskowych!

A Niebezpieczenstwo

H Nie wolno nadawac takiego samego adresu ID dla wigcej niz jednego urzadzenia
pracujgcego w systemie CAN bus. Adres ID 0 jest niedozwolony.



Zal’qcznik - ciag dalszy -

Demontaz

W pierwszej kolejnosci odigczy¢ listwy zaciskowe @, @. W tym celu nalezy wykreci¢ $ruby montazowe
© zgodnie ze kierunkiem okreslonym przez strzatke, az do momentu, gdy demontaz bedzie mozliwy.

Zwolni¢ zaciski montazowe aby wyczepi¢ przetgcznik poziomu z szyny montazowej.

Utylizacja

Rozmontowac przetgcznik poziomu i odseparowaé surowce wtérne zgodnie ze specyfikacjg materiato-
wa. Podzespoty elektroniczne (ptytki drukowane) muszg by¢ utylizowane osobno!
Przy utylizacji przetgcznika poziomu nalezy zastosowac sig do lokalnych przepisow..

Deklaracja zgodnosci C€

Niniejszym o$wiadczamy, ze przetgcznik poziomu NRS 1-40.1 / NRS 1-40.2 jest zgodny z nastepuja-
cymi Dyrektywami Europejskimi:

W Dyrektywa LV 73/23/EC wersja 93/68/EC
 Dyrektywa EMC 89/336/EC wersja 93/68/EC

M Dyrektywa Cisnieniowa (PED) 97/23/EC z dnia 29 Maja 1997
Zastosowana procedura oceny zgodnosci: Annex Ill, Modut B i D, potwierdzona przez Jednostke
Notyfikujgcg 0525.

Deklaracja ta traci waznos¢ jesli w urzadzeniu zostang dokonane zmiany bez naszej zgody.

Bremen, 19 Kwietnia 2007

GESTRA AG
Kierownik Dziatu Konstrukcyjnego Szef Dziatu Zapewniania Jakosci
Dipl.-Ing. Uwe Bledschun Dipl.-Ing. Lars Bohl
(Academically qualified engineer) (Academically qualified engineer)
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